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Enrollment No: _______________________         Exam Seat No:_______________________ 

C.U.SHAH UNIVERSITY 
Winter Examination-2018 

 

Subject Name : Electrical Machine-II 
 

Subject Code : 2TE04EMC1    Branch: Diploma (Electrical) 

    

Semester : 4         Date : 20/10/2018   Time : 10:30 To 01:30   Marks : 70 

 

Instructions: 

(1) Use of Programmable calculator & any other electronic instrument is prohibited. 
(2) Instructions written on main answer book are strictly to be obeyed. 
(3) Draw neat diagrams and figures (if necessary) at right places. 
(4) Assume suitable data if needed. 

 
Q-1  Attempt the following questions: 

 
(14)  

 a)  To draw a circle diagram _______________ Test Required. 

1. No Load Test  

2. Locked Rotor Test 

3. Both A & B 

4. None of these 

 

 b)  ____________used to avoid Hunting in Synchronous Motor. 

1. Aluminum Road 

2. Poni Motor 

3. DC Motor 

4. Damper Winding 

 

 c)  Starter is used _________ . 

1. To limit Starting Current   

2. To avoid Over Heating  

3.  To avoid Fluctuation of Voltage.  

4.  All of the above 

 

 d)  A Stepper motor may be considered as a…………………… converter  

1. DC to Dc  

2. AC to AC  

3. DC to AC  

4.  Digital to Analog 

 

 e)  Rothrt method is also known as______________. 

1. Mmf Method                          

2. Ampere Turn Method      

3. Both 1 And 2 

4. None Of The Above 

 

 f)  In synchronous motor , angle between imaginary pole and Actual pole is known 

as______________. 

1. Load Angle α                          

2. Power Angle ¥              
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3. Line  Angle€        

4. Power factor angle Ø 

 g)  Thermal overload relay is used in Starter for ______________Condition. 

1. Under Current  

2. Under Voltage 

3. Over Load 

4. Under Load 

 

 h)  _______Method / s of determining Voltage regulation in alternator. 

1. Direct Loading            

2. Zero Power Factor       

3. Synchronous Impedance   

  4.   All Of Above 

 

 i)  Effect of armature flux on main field is known as ______________. 

1. Cross Magnetizing             

2.  Armature Reaction         

3.  Cylindrical Type  

4.  Power Factor 

 

 j)  _____________ is a type of Universal Motor. 

1. Distributed Filed Compensated type Motor 

2. Compound Motor 

3. Projected Pole non Compensated type Motor 

4. Both 1 and 3 

 

 k)  8 pole, 50 Hz Motor’s Synchronous Speed =___________. 

1. 3000 rpm 

2. 750 rpm 

3. 500 rpm 

4. 1000 rpm 

 

 l)  Projected pole type rotor can be used in ______alternator. 

1. Diesel Engine      

2.  High Speed Water Turbine                      

3.  Steam Turbine                   

 4.     All Of Above 

 

 m)  ___________________is the type of single phase induction motor.  

1. Capacitor start capacitor run 

2. slip ring IM 

3. shaded pole  

4.  Both A & C 

 

 n)  In 3-Ø Induction Motor ,Maximum Stating Torque is at _______. 

1. R2= X2 

2. R2= sX2 

3. R2= 1/X2 

4.  R2= 1/sX2 

 

Attempt any four questions from Q-2 to Q-8 

 

Q-2  Attempt all questions (14) 

 A Give The Name Of Speed Control Of Induction Motors And Explain Any One In 

Detail. 
7 

 B Explain D.O.L. Starter. 7 
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Q-3  Attempt all questions (14) 

 A Explain Shadeed Pole Type Single Phase Induction Motor. 7 

 B Explain Rotating Magnetic Field Produced Due To Two Phase Supply. 7 

    

Q-4  Attempt all questions (14) 

 A One 400 V, 30 HP , 50 Hz, 4 Pole Delta Connected Induction Motor’s Result Are 

Listed Below. 

No Load Condition : 400 V, 12 Amp, 1.2 K Watt 

Short Circuit Condition : 100 V, 40 Amp, 3 K Watt 

Draw A Circle Diagram And Find. 

1) At Full Load, Stator Current And Power Factor. 

2) Torque At Full Load 

3) Maximum Torque 

7 

 B Explain Electronic Fan Regulator. 4 

 C Explain Cogging And Crawling. 3 

    

Q-5  Attempt all questions (14) 

 A One 4 Pole Three Phase Induction Motor Connected In Star.80 Volt Produced In 

Open Circuit And Steady State Condition Between Slip Ring. When Phase 

Impedance Of Rotor Is 1 +J4 Ώ , Find 

1) If Slip Ring Is Short. 

2)In Star Connection 3Ώ/ Phase Connected With Slip Ring 

Calculate Rotor Current/ Phase And Rotor Power Factor / Phase. 

7 

 B Explain Capacitor Start capacitor Run type Single Phase Induction Motor 7 

    

Q-6  Attempt all questions (14) 

 A 6 Pole , 50 Hz , 3 Phase , Start Connected Induction motor ‘s resistance is 0.17 Ω. 

In Steady Condition reactance is 0.275 Ω / Phase. Find Speed at   Max. Torque.  
7 

 B Explain Working Of  Synchronous Motor and Write Down Applications Of 

Synchronous Motor. 
7 

Q-7  Attempt all questions (14) 

 A Explain Basic Principles, Operation, Characteristics And Applications Of Linear 

Induction Motor. 
7 

 B Explain armature reaction and its effects in Alternator. 7 

    

Q-8  Attempt all questions (14) 

 A Explain Parallel Operation of Three Phase Alternators. 7 

 B List methods of starting of synchronous motor and explain any two. 7 

    

Q-1  Attempt the following questions: 

 
(14)  

 a)  સર્કરલ ડામાગ્રાભ દોયલા ભાટે _______________ ટેસ્ટ ની ભાહિતીનો ઊ઩મોગ 
થામ છે. 

1. નો રોડ ટેસ્ટ  
2. રોર્કડ યોટય ટેસ્ટ 
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3. A અને  B ફનં્ને  
4. એક઩ણ નહિ 

 b)  સસિંક્રોનસ ભોટય ભા ંિટંીગ  દુય કયલા ભાટે____________ નો ઊ઩મોગ થામ છે. 
1. એલ્યસુભસનમભ યોડ 
2. ઩ોની ભોટય 
3. ડીસી ભોટય 
4. ડેમ્઩ય લાઈંડીગ 

 

 c)  _________ ભાટે સ્ટાટલય નો ઊ઩મોગ થામ છે. 
1. ળરૂઆત નો પ્રલાિ નીમતં્રણ   
2. ઓલય હિટીંગ યોર્કલા ભાટે    
3. લોલ્ટેજ ના ફ્લલ્કચમેુસ્ન નીમતં્રણ 
4.  ઉ઩ય ના ફધા 

 

 d)   સ્ટે઩ય ભોટયને _______ કન્લટલય તયીકે ભાનલાભા ંઆલે છે 
1. DC to Dc  
2. AC to AC  
3. DC to AC  
4. હડજજટર થી એનારોગ  

 

 e)  યોથટલ યીત ______________તયીકે ઩ણ ઓ઱ખામ છે.. 
1. એભ.એભ.એપ યીત                   
2. એમ્મ્઩મય ટનલ યીત   
3. ફન્ને 1 અને 2          
4. 4. એક઩ણ નહિ 

 

 f)  સીક્રોનસ ભોટય ભા ંકાલ્પલ્નનક ધ્રલુ અને ખયેખય ધ્રલુ  લચ્ચે ના ખણૂા ને 
_____________ કિ ેછે. 
1. રોડ ખણૂા   α                         
2. ઩ાલય ખણૂા  ¥           
3.  રાઈન ખણૂા €             
4.  ઩ાલય પેર્કટય ખણૂા  Ø 

 

 g)  સ્ટાટલયભા ંથભલર ઓલયરોડ યીરે  ______________ભાટે ઊ઩મોગ થામ છે.. 
1. અંડય કયંટ  
2. અંડય લોલ્ટેજ 
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3. ઓલય રોડ 
4. અંડય રોડ 

 h)  ઓલ્્નેટય ભા ંલોલ્ટેજ યેગ્યરેુળન ળોધલા ભાટે  _______ યીત / યીતો લ઩યામ 
છે. 

1. ડામયેકટ રોડીંગ                  
2. ઝીયો ઩ાલય પેકટય          
3. સીક્રોનસ  ઈમ્઩ીડસં      
4. ઉ઩ય ના ફધા 

 

 i)  મખૂ્મ પીલ્ડ ઉ઩ય આભેચય ની અસયને  ______________ તયીકે ઓ઱ખામ છે. 
5. ક્રોસ ભેગ્નેટાઈઝીંગ                
6. આભેચય યીએર્કળન               
7.  સીરેંહિર્કર પ્રકાય 
8.  ઩ાલય પેર્કટય 

 

 j)  _____________ એ યનુીવ્રળર પ્રકાય ની ભોટય છે. 
1. ડીસ્રીબ્યટેુડ પીલ્ડ કોમ્઩ેંસેટેડ પ્રકાય ની ભોટય 
2. ક઩ાઉંંડ ભોટય 
3. પ્રોજેર્કટેડ ઩ોર નોન કોમ્઩ેંસેટેડ પ્રકાય ની ભોટય 
4. ફન્ને 1 અને 3 

 

 k)  8 ઩ોર, 50 Hz ભોટય ની સસિંક્રોનસ ઝડ઩  =___________. 
1. 3000 rpm 
2. 750 rpm 
3. 500 rpm 
4. D. 1000 rpm 

 

 l)  પ્રકાય ના ઓલ્ટયનેટય ભા ંપ્રોજેર્કટેડ ઩ોર પ્રકાય ના યોટય નો ઉ઩મોગ થામ છે. 
1. ડીઝ્ર એંજજન    
2.   ઊચ્ચ સ્઩ીડ ઩ાણી ટફાલઈન                             
3. લયા઱ ટફાલઈન                    
4.  ઉ઩યના ફધા 

 

 m)  _______એ એક પ્રાલસ્થા ઈંડ્કર્કળન ભોટય છે. 
1. કે઩ેસસટય સ્ટાટલ  કે઩ેસસટય યન  
2. મ્સ્ર઩ હયિંગ  IM 
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3. ળેડેડ ઩ોર  
4. A અને  C ફનં્ને 

 n)  3-Ø ઈંડ્કર્કળન ભોટય ભા ંભિત્તત્તભ ટોકલ ભા ં_______. 
1. R2= X2 
2. R2= sX2 
3. R2= 1/X2 
4. D.  R2= 1/sX2 

 

Attempt any four questions from Q-2 to Q-8 

 

Q-2  Attempt all questions (14) 

 A ઈંડર્કળન ભોટય ના સ્઩ીડ કંરોર ની યીતો ના નાભ રખો.કોઈ ઩ણ એક સભજાલો.  

 B ડી.ઓ.એર સ્ટાટલય સભજાલો  

    

 

 

Q-3  Attempt all questions (14) 

 A ળેડેડ ઩ોર સસિંગર પેઈઝ ઈંડર્કળન ભોટય સભજાલો.  

 B ટુ પેઈઝ સનરામથી ઊત્ત઩ન્ન થત ુ઩હયભ્રાભી ચુફંકીમ ક્ષેત્ર સભજાલો.  

    

Q-4  Attempt all questions (14) 

 A એક 400 V, 30 HP , 50 Hz, 4 ઩ોર ની ડેલ્ટાભા ંજોડેર પે્રયણ ભોટય ન ુ઩યીક્ષણ 
કયતા ંનીચે મજુફનો ડેટા ભ઱ે છે. 
નો રોડ ઩હયક્ષણ   : 400 V, 12 Amp, 1.2 K Watt 

ળોટલ  સહકિટ ઩હયક્ષણ : 100 V, 40 Amp, 3 K Watt 

આ ભોટય નો સકલર ડામાગ્રાભ દોયી નીચેની સલગતો ળોધો. 
1) ઩ણૂલબાય ઉ઩ય સ્ટેટય કયંટ અને ઩ાલય પેર્કટય. 

2) ઩ણૂલબાય  ઉ઩યન ૂલ઱ધણૂલ  
3) ભહ્ત્તભ લ઱ધણૂલ  

 

 B ઈરેર્કરોસનક પેન યેગ્યરેુટય સભજાલો.  

 C કોગીંગ અને ક્રાલરીંગ સભજાલો.  

   (14) 

Q-5  Attempt all questions  

 A એક 4 ઩ોર ત્રણ પ્રાવ્સસ્થા પ્રેયણ ભોટય ન ુયોટય સ્ટાય ભા જોડેર છે. મ્સ્થય મ્સ્થસત ભા ંતેની 
સ્રી઩યીંગ લચ્ચે 80 લોલ્ટ ઓ઩ન સયહકટ લખત ેઊત્ત઩ાદીત થામ છે. યોટય નો પ્રસત 

પેઈઝ ઈમ્મ્઩ડસં 1+j4 Ώ િોમ તો જ્માયે (1) મ્સ્ર઩ યીંગ ળોટલ  િોમ (2) સ્ટાય ભા ંજોડામેરા 
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3 Ώ  પ્રસત પેઈઝ ના અલયોધ ને મ્સ્ર઩યીંગ સાથે જોડેરા િોમ ત્તમાયેલીજ પ્રલાિ પ્રસત 

પેઈઝ અને ળમ્ર્કત ગણુાકં ની ગણતયી કયો. 
 B કે઩ેસસટય સ્ટાટલ  કે઩ેસસટય યન પ્રકાય ની ઈંડ્કર્કળન ભોટય આક્રુસત દોયી સભજાલો..  

   (14) 

  Attempt all questions  

Q-6 A એક 6 ઩ોર 50 િટટલઝ , 3 પ્રાલસ્થા , સ્ટાય ભા ંજોડેર ભોટય નો પ્રસતયોધ  0.17 Ω 
છે. અને મ્સ્થય સભમની લ્પતતકાહયતા 0.275 Ω પ્રસત પ્રાલસ્થા છે. ભિતભ ટોકલ 
સભમની ચાર ળોધો. 

 

 B સીક્રોનસ ભોટય ન ુકામલ સભજાલો અને  સીક્રોનસ ભોટય  ના ઊ઩મોગો લણલલો.  

    

Q-7  Attempt all questions (14) 

    

 A લરનીમય ઈંડર્કળન ભોટય  નો ફેલઝક સપ્રિંસસ઩ાર , કામલ અને ઊ઩મોગો લણલલો.  

 B ઓલ્ટનેટય ભા ંઆભેચય હયએર્કળન અને તેની અસયો સભજાલો.  

   (14) 

Q-8  Attempt all questions  

 A થ્રી પેઈઝ ઓલ્ટનેટય નુ ં઩ેયેરર ઓ઩યેળન સભજાલો.  

 B સીક્રોનસ ભોટય ને ચાલ ુકયલાની યીતો ના નાભ રખો.કોઈ઩ણ ફે સભજાલો.  

 


